MiCRO

Cilindros ISO 15552
VDMA 24562

Serie CN10
Guias H tipo JB

[ o Lo T Dispositivos antigiro para montaje sobre
cilindros normalizados VDMA 24562
Soportan cargas y momentos importantes
Guiado.........cccevieirinn, Con bujes de material sintético (tipo JB-l) o con
rodamientos lineales a bolas recirculantes y
con guarniciones limpiavastagos (tipo JB-R)
Montaje...........cccoeeeins Orificios en las cuatro caras compatibles con los mon-
tajes de la serie; permiten su combinacion obteniendo \
guiados en mas de un eje (tipo manipulador cartesiano) 5 \ ’
C?rrera rnaxma .............. 500 mm X L ¢
Vinculacion al vastago.... Flotante con compensacién axial y radial S P
Materiales....................... Aluminio anodizado, guias de acero cromado )
(acero templado en la version JB-R), bujes \
de material sintético
IMPORTANTE ................ El cilindro debe ser solicitado por su respectivo codigo
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera del cilindro a guiar
expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: una guia H
con bujes sintéticos para un cilindro 0.047.030.050 debe solicitarse 0.047.980.050. N T n —
—e
Con bujes de Con rodamientos de ‘ w>f % %
@ material sintético  bolas recirculantes /Y L |
tipo JB-I tipo JB-R -
32 0.047.980.--- 0.047.990.--- M
40 0.048.980.--- 0.048.990.---
50 0.049.980.--- 0.049.990.---
63 0.050.980.--- 0.050.990.--- NOTA: Los codigos expresados en
80 0.051.980.-— 0.051.990.-— el cuadro, se refieren solamente al
100 0.052.980.--- 0.052.990.--- conjunto de guias -
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(*) El usuario puede mecanizar agujeros adicionales en los ejes indicados con fines de fijacién Guias H tipo JB-R
[%] A B C D E F G H | J |GK| M| ON | QO |P|Q|R|S|SW/|SW, T | QU Y z Z1
32 97 | 90 74 |12 | 18 | 24 | 125 | 50 | 45155 | 12 | 76 1 66 /65|78 325 61| 15 | 16 | 43 | M6 | 50,5 | 6445 | 94
40 M5 | 110 | 8 |12 | 25 | 28 | 140 | 58 |54 | 170 | 16 | 81 1 66 [65)84 |38 6915 | 18 | 11 | M6 | 585 | 7445 | 105
50 137 1 130 | 104 | 15 | 25 | 34 | 150 | 70 | 63 | 188 | 20 | 79 | 15 9 9 |100/465| 85| 19 | 24 | 188 | M8 | 70,5 | 89+10 | 106
63 152 | 145 | 119 | 15 | 25 | 34 | 182 | 85 |80 ]220| 20 |11 | 15 9 9 1105/56,5/100| 19 | 24 [153 | M8 | 855 |89+10 | 121
80 189 | 180 | 148 | 20 | 30 | 40 | 215 | 105 |100| 258 | 25 |128| 18 1 111130 72 |130] 27 | 30 | 21 | M10 | 106 |110+10] 128
100 2131200 | 172 | 20 | 30 | 40 | 220 | 130 |120| 263 | 25 |128| 18 11 111150 89 |150| 27 | 30 | 24,5| M10 | 131 |115+10] 138
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