MiCRO

Montaje.......cooevieeeennnenn.

Carrera maxima..............
Vinculacion al vastago....
Materiales.......................

IMPORTANTE ................

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera del cilindro a guiar

Microcilindros

Dispositivos antigiro para montaje sobre
cilindros normalizados ISO 6432. Soportan
cargas y momentos importantes

Con bujes de material sintético (tipo JB-I) o
con rodamientos lineales a bolas recirculan-
tes y con guarniciones limpiavastagos (tipo
JB-R)

Orificios en las cuatro caras; permiten su
combinacion obteniendo guiados en mas
de un eje (tipo manipulador cartesiano)
250 mm

Flotante con compensacion axial y radial
Aluminio, guias de acero cromado (acero
templado en la version JB-R), bujes de
material sintético

El cilindro debe ser solicitado por su respectivo codigo

expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: una guia H

con bujes de material sintético para un cilindro 0.026.230.050 debe solicitarse 0.046.980.050.

Con bujes Con rodamientos de
(0] de material sintético  bolas recirculantes
tipo JB-I tipo JB-R
20 0.045.980 0.045.990 - NOTA: Los cédig_os expresados en
el cuadro, se refieren solamente al
25 0.046.980.--- 0.046.990.--- conjunto de guias

Serie MD8
Guias H tipo JB
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Las medidas entre paréntesis corresponden a la guia para cilindro diametro 25mm
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Guias H tipo JB-1
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Guias H tipo JB-R
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